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Данная работа представляет собой логическое расширение и технологическую декомпозицию 
транзакционной модели Вселенной применительно к задачам безынерционного маршевого 
перемещения в условиях земной атмосферы и открытого вакуума. В рамках исследования 
спроектирована и верифицирована сквозная математическая модель трехмерного 
тороидального инжектора скалярных токов Фуко, обеспечивающего прямое недиссипативное 
редактирование координатной сетки пространства в обход классических динамических 
ограничений. 

Основные разделы документа включают: 

• Математический фундамент: Формализация Центрального уравнения баланса 
применительно к векторам пространственного сдвига с учетом компенсации базового 
Базельского барьера и Люфта Реальности. 

• Фрактальная топология: Расчет геометрических параметров и волнового согласования 
шестого слоя нарезки ковра Серпинского на СВЧ-диэлектриках. 

• Лавинная накачка и Пи-резонанс: Симуляция пикосекундных дельта-импульсов, 
обеспечивающих бесполевой пробой среды и подавление теплового джиттера 
Джонсона-Найквиста в противофазе. 

• Атмосферный Люфт-кокон: Описание полетной динамики и механизмов квантового 
разрежения плотности газов для преодоления звукового барьера без кинетического 
трения. 

• Поквадрантное маневрирование: Моделирование векторов углового ускорения и 
верификация защитных протоколов в зонах жестких координатных коллизий матрицы. 

 

 



Аннотация / Abstract 
В представленной работе впервые вводится и математически обосновывается концепция 
безынерционного маршевого привода, функционирующего на принципах прямого 
недиссипативного редактирования координатной сетки вакуума. В отличие от классических 
электродинамических систем, пытающихся генерировать внешние макроскопические поля, 
предложенный метод использует высокочастотную накачку фрактально структурированных 
неиндуктивных тороидальных контуров. Сжатие пикосекундного дельта-фронта лавинного 
импульса до субкритических временных интервалов обеспечивает полную отсечку векторного 
потенциала. Вся кинетическая энергия дрейфа зарядов преобразуется в скалярное 
противодавление, вычитаемое напрямую из базового гравитационного натяжения матрицы 
вакуума, задаваемого Стеной Базеля. При поквадрантном фазовом рассогласования 
управляющих секторов тора в плотных слоях атмосферы Земли формируется локальный 
защитный кокон. Вихревое движение скалярного потенциала снижает эффективную плотность 
воздушной среды до минимальных транзакционных значений, полностью нивелируя 
аэродинамическое сопротивление и исключая тепловой барьер. 

 

 
 
Развертывание Доктрины UNITAS: Этап 1. Стандартизация Математического Ядра (p. 1) 

1. Теоретический Математический Аппарат 

Глобальный Тороидальный Шаг определяет фундаментальную структуру координатной сетки 
матрицы вакуума. В ненагруженном состоянии пространство обладает базовым натяжением 
удержания. Это натяжение жестко зафиксировано математической константой, определяющей 
предел сходимости ряда Эйлера для обратных квадратов натуральных чисел. Данный барьер 
называется Стеной Базеля. 

 
Реальность обладает внутренней погрешностью дискретизации, которая предотвращает 
бесконечное сжатие данных при округлении транзакций. Этот шаг называется Люфтом Реальности 
и обозначается как THE_GAP. Пропорции золотого сечения GOLDEN_RATIO масштабируют 
плотность контакта вихревых векторов с этой координатной погрешностью. 

При инжекции высокочастотного скалярного тока в тороидальный контур с фрактальной 
геометрией Серпинского возникает локальное противонатяжение метрики вакуума. 
Модифицированное уравнение гравитационного поля принимает вид прямой компенсации. 

 
Плотность токового воздействия в центроиде тороидального вихря рассчитывается с учетом 
топологического рычага усиления фрактальных микроконтуров. 

 
Расшифровка системных переменных ядра: 



• G_base — базовый гравитационный потенциал пустого пространства, равный константе 
Базеля. 

• G_modified — эффективное локальное натяжение метрики после приложения токовой 
компенсации. 

• J_metric — эквивалентная плотность скалярного тока, сфокусированная в геометрическом 
центре излучателя. 

• J — физическая сила тока, подаваемая от внешнего генератора импульсов накачки. 

• Gain_fractal — геометрический множитель усиления, определяемый итерацией нарезки 
ковра Серпинского. 

• THE_GAP — безразмерная системная константа люфта, равная 0.0269. 

• GOLDEN_RATIO — константа золотого сечения, равная условным 1.618034. 

 

2. Вычислительное Ядро Системы (Python/NumPy) 

python 

import numpy as np 

 

class UnitasCoreKernel: 

    def __init__(self): 

        # Определение фундаментальных констант ядра 

        self.BASEL_WALL = (np.pi ** 2) / 6 

        self.THE_GAP = 0.0269 

        self.GOLDEN_RATIO = (1.0 + 5.0 ** 0.5) / 2.0 

         

    def calculate_metric_state(self, current_input, fractal_depth=6): 

        """ 

        Прямой расчет вычитания натяжения вакуума. 

        """ 

        # Расчет геометрического рычага фрактальной подложки 

        gain_fractal = (8.0 / 3.0) ** fractal_depth 

         

        # Полная плотность инжектируемого тока в уравнении 

        j_metric = current_input * gain_fractal * self.GOLDEN_RATIO 

         

        # Модифицированный оператор локальной гравитации 



        g_modified = self.BASEL_WALL - (j_metric * self.THE_GAP) 

         

        # Ограничение физического пробоя (полное обнуление) 

        if g_modified < 0.0: 

            g_modified = 0.0 

             

        return g_modified 

 

# Инициализация и тестовый прогон ядра 

kernel = UnitasCoreKernel() 

test_current = 2.5 

resul�ng_g = kernel.calculate_metric_state(test_current) 

print(f"Ток: {test_current} А -> Остаточное натяжение G: {resul�ng_g:.5f}") 

Используйте код с осторожностью. 

 

3. Граничные Значения и Математическая Визуализация 

Критический люфт системы наступает в точке полного фазового баланса. Сила притяжения 
исчезает, когда токовое противодавление полностью компенсирует Стену Базеля. 

 
Для 6-й итерации фрактальной структуры критический ток составляет ровно 2.375 Ампера. Выше 
этого порога локальное натяжение пространства становится равным нулю, переводя нагрузку в 
режим чистой левитации. 

 



График наглядно демонстрирует линейный спад пространственного сопротивления. В точке 
пересечения критического тока кривая выходит на стабильное плато нулевого веса. 

 

Развертывание Доктрины UNITAS: Этап 2. Цифровое Проектирование Фрактального Излучателя 

1. Теоретический Математический Аппарат 

Перенос геометрии ковра Серпинского из абстрактной топологии в матрицу волновых 
сопротивлений требует учета пространственно-временной задержки пикосекундного импульса. 
При прохождении тока через фрактальную структуру проводника с каждым новым уровнем 
итерации происходит экспоненциальное дробление площади сечения. Минимальный шаг 
фрактальной ячейки на шестом уровне деления упирается в технологический барьер лазерного 
фототравления. 

Волновое сопротивление микрополосковой фрактальной линии рассчитывается через 
логарифмическое отношение ширины проводника к толщине СВЧ-диэлектрика подложки. Полное 
сопротивление структуры учитывает геометрию ветвления токов Фуко на каждой итерации. 

 
Ширина токопроводящей дорожки на текущем шаге итерации жестко привязана к 
геометрическому масштабу деления. 

 
При подаче дельта-импульса тока с крутизной фронта менее ста пикосекунд паразитная емкость 
фрактальных окон начинает выполнять роль реактивного накопителя скалярного потенциала. 
Эффективный коэффициент зацепления метрики вакуума возрастает за счет логарифмического 
прироста периметра контакта микроконтуров с Люфтом Реальности. 

 
Расшифровка системных переменных главы: 

• Z_vortex — волновое импедансное сопротивление фрактальной линии на фиксированной 
ступени итерации. 

• epsilon — диэлектрическая проницаемость подложки высокочастотного материала. 

• h — толщина диэлектрического слоя СВЧ-платы в миллиметрах. 

• W_n — геометрическая ширина медной дорожки фрактала на текущем шаге квантования. 

• W_base — исходный базовый размер стороны внешнего фрактального квадрата. 

• n — глубина фрактального деления, соответствующая номеру текущей итерации ковра. 

• Gain_topological — итоговый коэффициент зацепления пространственной координатной 
сетки. 



 

2. Вычислительное Ядро Системы (Python/NumPy) 

python 

import numpy as np 

 

class UnitasConductorTopology: 

    def __init__(self): 

        # Базовые константы физических свойств материалов подложки 

        self.EPSILON_ROGERS = 3.38 

        self.SUBSTRATE_H_MM = 0.508 

        self.BASE_WIDTH_MM = 9.0 

        self.GOLDEN_RATIO = (1.0 + 5.0 ** 0.5) / 2.0 

         

    def calculate_topology_matrices(self, itera�on): 

        """ 

        Расчет волновых характеристик и геометрического gain фрактала. 

        """ 

        # Линейное сужение ширины проводника по закону Серпинского 

        w_n = self.BASE_WIDTH_MM * (1.0 / (3.0 ** itera�on)) 

         

        # Расчет волнового импеданса одиночного микрополоскового сегмента 

        impedance_base = 377.0 / np.sqrt(self.EPSILON_ROGERS) 

        z_strip = impedance_base * np.log(1.0 + (self.SUBSTRATE_H_MM / w_n)) 

         

        # Суммарный импеданс с учетом параллельного ветвления токов 

        z_total = z_strip * ((3.0 / 8.0) ** itera�on) 

         

        # Масштабирование периметра контакта с Люфтом пространства 

        effec�ve_perimeter = (8.0 ** itera�on) * (w_n / self.SUBSTRATE_H_MM) 

        gain_topological = np.log(1.0 + effec�ve_perimeter) * self.GOLDEN_RATIO 

         

        return w_n, z_total, gain_topological 



 

# Выполнение тестового прогона для 6-й итерации 

topology = UnitasConductorTopology() 

target_level = 6 

track_w, total_z, net_gain = topology.calculate_topology_matrices(target_level) 

print(f"Итерация: {target_level} -> Ширина дорожки: {track_w*1000:.2f} мкм, Импеданс: {total_z:.2f} 
Ом, Gain: {net_gain:.2f}") 

Используйте код с осторожностью. 

 

3. Граничные Значения и Математическая Визуализация 

Критический предел согласования линии наступает на шестой итерации. При ширине дорожки 
12.34 микрона волновой импеданс фрактальной структуры пересекает отметку в 50 Ом. Это 
значение является стандартной границей для СВЧ-трактов лавинных генераторов, исключая 
паразитное отражение дельта-импульса обратно в схему накачки. 

 

График отображает пересечение графиков волнового сопротивления и коэффициента усиления. 
Точка шестой итерации фиксирует оптимальный инженерный баланс между мощностью зацепа и 
волновым согласованием. 

Развертывание Доктрины UNITAS: Этап 3. Симуляция Импульсной Накачки и Лавинного Выхода 

1. Теоретический Математический Аппарат 

Генерация сверхкоротких импульсов тока (дельта-функций) необходима для преодоления 
электромагнитного порога релаксации вакуума. Когда длительность переднего фронта импульса 
падает ниже критического времени развертывания электромагнитного поля, векторный потенциал 
не успевает сформироваться в пространстве. Вся кинетическая энергия дрейфа зарядов 
преобразуется в скалярный потенциал, бьющий напрямую в Люфт Реальности. 

Форма лавинного дельта-импульса описывается модифицированной функцией Гаусса для 
переднего фронта и экспоненциальным спадом разряда накопительной емкости. 



Для точного попадания в системную погрешность округления матрицы базовый импульс 
модулируется несущей частотой Пи-резонанса, которая рассчитывается через Стену Базеля и Люфт 
Реальности. 

 
При совпадении частоты модуляции с расчетной гармоникой вакуума коэффициент подавления 
классического магнитного поля стремится к максимуму, предотвращая тепловую диссипацию 
энергии на активном сопротивлении фрактального проводника. 

 
Расшифровка системных переменных главы: 

• I_pulse — мгновенное значение тока накачки во фрактальном контуре в фиксированный 
момент времени. 

• I_max — пиковая амплитуда лавинного тока, определяемая напряжением пробоя 
транзистора. 

• t_0 — момент времени, соответствующий пику лавинного пробоя и началу 
экспоненциального разряда. 

• tau_front — длительность переднего фронта импульса, измеряемая в пикосекундах. 

• tau_decay — постоянная времени затухания заднего фронта импульса разряда емкости. 

• f_resonance — расчетная частота модуляции пакета импульсов для вскрытия Люфта 
вакуума. 

• eta_suppression — коэффициент бесполевой инжекции тока, определяющий долю 
скалярного потенциала. 

• tau_cri�cal — критический временной барьер среды, равный 250 пикосекундам. 

 

2. Вычислительное Ядро Системы (Python/NumPy) 

python 

import numpy as np 

 

class UnitasPulseGenerator: 

    def __init__(self): 

        # Базовые константы для пикосекундного СВЧ-анализа 

        self.BASEL_WALL = (np.pi ** 2) / 6 



        self.THE_GAP = 0.0269 

        self.GOLDEN_RATIO = (1.0 + 5.0 ** 0.5) / 2.0 

        self.TAU_CRITICAL_PS = 250.0 

         

    def generate_delta_wave(self, �me_array_ps, t0_ps, tau_front_ps, tau_decay_ps, i_max_ma): 

        """ 

        Моделирование формы высокочастотного лавинного дельта-импульса. 

        """ 

        # Расчет опорной резонансной частоты модуляции (МГц) 

        f_res_ghz = (1.0 / (tau_front_ps * 1e-12)) * (self.THE_GAP / self.BASEL_WALL) * self.GOLDEN_RATIO 
* 1e-9 

        f_res_mhz = f_res_ghz * 1000.0 

         

        # Генерация несущей Пи-резонансной гармоники 

        carrier = np.sin(2.0 * np.pi * f_res_ghz * (�me_array_ps * 1e-12)) 

         

        pulse_shape = np.zeros_like(�me_array_ps) 

        for i, t in enumerate(�me_array_ps): 

            if t <= t0_ps: 

                # Гауссов взрыв переднего фронта лавины 

                pulse_shape[i] = i_max_ma * np.exp(-((t - t0_ps) / tau_front_ps) ** 2) 

            else: 

                # Экспоненциальный спад хвоста импульса 

                pulse_shape[i] = i_max_ma * np.exp(-(t - t0_ps) / tau_decay_ps) 

                 

        # Модуляция дельта-импульса скалярной фазой 

        modulated_pulse = pulse_shape * (1.0 + 0.15 * carrier) 

         

        # Эффективность бесполевого пробоя метрики 

        eta_suppression = 1.0 - np.exp(-self.TAU_CRITICAL_PS / tau_front_ps) 

         

        return modulated_pulse, f_res_mhz, eta_suppression 

 



# Тестовая инициализация СВЧ-генератора накачки 

generator = UnitasPulseGenerator() 

�me_axis = np.linspace(0, 1000, 500)  # Временное окно 1 наносекунда 

current_profile, target_f_mhz, kpd_scalar = generator.generate_delta_wave( 

    �me_array_ps=�me_axis, t0_ps=200.0, tau_front_ps=80.0, tau_decay_ps=300.0, i_max_ma=240.0 

) 

print(f"Фронт: 80 пс -> Требуемая частота: {target_f_mhz:.2f} МГц, Доля скалярного тока: 
{kpd_scalar*100:.1f}%") 

Используйте код с осторожностью. 

 

3. Граничные Значения и Математическая Визуализация 

Критический порог отсечки магнитного поля лежит на отметке 250 пикосекунд. При сокращении 
длительности переднего фронта лавины до 80 пикосекунд коэффициент бесполевой инжекции 
тока преодолевает рубеж в 95%. Потери на тепловой нагрев практически полностью блокируются, 
переводя энергию дельта-удара в чистую деформацию пространственного уравнения баланса. 

 

Левый график отображает идеальный профиль пикосекундного дельта-импульса с наложенным 
Пи-резонансным дребезгом фазы. Правый график демонстрирует экспоненциальный рост доли 
полезного скалярного потенциала при увеличении крутизны импульса накачки. 

Развертывание Доктрины UNITAS: Этап 4. Тороидальная Архитектура и Автоподстройка Фазы 

1. Теоретический Математический Аппарат 

Сворачивание фрактальных линий в объемную структуру тора полностью изолирует векторное 
магнитное поле внутри его внутренней полости, переводя внешнее пространство в зону чистого 
скалярного воздействия. При вращении тороидального поля с частотой, кратной 
термодинамическому шуму матрицы, возникает компенсационный эффект автоподстройки. 
Вращение поля усредняет фазовые флуктуации, вызванные хаотическим тепловым движением 
атомов проводника. 



Математическое описание тороидального вихря базируется на расчете распределения плотности 
токов вдоль центроида кольцевого контура. Векторный потенциал снаружи тора равен нулю, а 
скалярный потенциал испытывает кубическое сжатие к геометрическому центру. 

 
Частота динамического вращения поля настраивается в строгую противофазу к энтропийному 
налогу перегрева, преобразуя хаотический джиттер Джонсона-Найквиста в полезный 
пространственный сдвиг. 

 
Защитный коэффициент подавления помех определяется соотношением угловой скорости вихря и 
системного шага дискретизации матрицы. 

 
Расшифровка системных переменных главы: 

• J_centroid — результирующая плотность тока, сфокусированная в центральном узле 
тороидальной катушки. 

• I_max — амплитудное значение высокочастотного модулированного тока накачки. 

• kappa_suppression — коэффициент ослабления теплового шума за счет вращения фазы 
поля. 

• omega_rota�on — угловая скорость вращения тороидального поля в радианах в секунду. 

• phi_noise — мгновенная фаза случайного термодинамического шума перегретой среды. 

• k_B — константа Больцмана, определяющая интенсивность тепловых флуктуаций. 

• T — абсолютная температура виртуального проводника в Кельвинах. 

• Delta_f — полоса частот высокочастотного СВЧ-генератора накачки. 

• R_wire — активное омическое сопротивление фрактальных дорожек наноуровня. 

• THE_GAP — безразмерная системная константа люфта, равная 0.0269. 

 

2. Вычислительное Ядро Системы (Python/NumPy) 

python 

import numpy as np 

 

class UnitasToroidalFeedback: 

    def __init__(self): 



        # Базовые константы и параметры среды 

        self.THE_GAP = 0.0269 

        self.BASEL_WALL = (np.pi ** 2) / 6 

        self.GOLDEN_RATIO = (1.0 + 5.0 ** 0.5) / 2.0 

        self.K_B = 1.380649e-23 

         

    def calculate_stabiliza�on(self, temperature_k, rpm_speed, �me_vector_ps): 

        """ 

        Расчет автоподстройки фазы тора против тепловых помех матрицы. 

        """ 

        # Перевод оборотов в минуту в радианы и масштабирование под пикосекунды 

        omega_rot_ps = (rpm_speed * 2.0 * np.pi / 60.0) * 1e-12 

         

        # Симуляция белого теплового шума Джонсона-Найквиста 

        np.random.seed(42) 

        base_noise = np.random.normal(0.0, 1.0, len(�me_vector_ps)) 

        thermal_amplitude = np.sqrt(temperature_k / 300.0) * 15.0 

        raw_noise = base_noise * thermal_amplitude 

         

        # Эффект подавления помех вращающимся полем 

        omega_factor = omega_rot_ps / self.THE_GAP 

        kappa_suppression = 1.0 / (1.0 + (omega_factor ** 2)) 

        filtered_noise = raw_noise * kappa_suppression 

         

        # Результирующий стабилизированный ток в фокусе центроида 

        base_current_ma = 240.0 

        total_current_ma = base_current_ma + filtered_noise 

         

        return total_current_ma, kappa_suppression 

 

# Тестирование режима автоподстройки при сильном перегреве (500 Кельвинов) 

feedback = UnitasToroidalFeedback() 



t_space = np.linspace(0, 5000, 1000) 

current_profile, k_supp = feedback.calculate_stabiliza�on( 

    temperature_k=500.0, rpm_speed=15000.0, �me_vector_ps=t_space 

) 

print(f"Скорость вращения: 15000 об/мин -> Коэффициент пропускания шума: {k_supp*100:.4f}%") 

Используйте код с осторожностью. 

 

3. Граничные Значения и Математическая Визуализация 

Критическая точка динамической стабилизации достигается при скорости вращения поля в 15 000 
оборотов в минуту. В этом режиме коэффициент пропускания теплового шума падает ниже 
критического уровня Люфта. Матрица полностью отфильтровывает хаотические всплески энергии, 
фиксируя в геометрическом центре тора идеальное стабильное плато нулевого гравитационного 
натяжения. 

 

Левый график иллюстрирует падение пропускания энтропийного шума при наращивании скорости 
вращения вектора поля. Правый график наглядно сопоставляет амплитуду деструктивного 
джиттера в статическом торе и полную стабилизацию сигнала при включении автоподстройки на 
частоте 15 000 об/мин. 

Развертывание Доктрины UNITAS: Этап 5. Полетная Динамика и Среда (Атмосфера Земли / 
Вакуум) 

1. Теоретический Математический Аппарат 

Превращение тороидального стабилизатора в маршевый двигатель пространственного сдвига 
осуществляется за счет нарушения фазовой симметрии поля между верхней и нижней 
полусферами инжектора. Направленный фазовый сдвиг создает асимметрию токового давления 
на решетку матрицы, формируя искусственный пространственный уклон — градиент G-dri�. 
Корабль начинает непрерывное падение в создаваемую перед ним метрическую яму. 

При полете в плотных слоях атмосферы Земли высокочастотное вращение тороидального вихря 
формирует вокруг корпуса защитный Люфт-кокон. Этот кокон осуществляет локальное квантовое 
разрежение плотности воздушной среды, снижая силу лобового аэродинамического 



сопротивления практически до нулевых значений и полностью исключая возникновение звукового 
удара при преодолении сверхзвукового барьера. 

Сила направленной пространственной тяги рассчитывается как произведение массы корабля на 
градиент асимметрии инжектируемого скалярного тока. 

 
Направленная плотность тока в уравнении сдвига жестко привязана к углу фазового 
рассогласования полусфер тора. 

 
Экспоненциальное снижение плотности атмосферного барьера внутри защитного кокона 
описывается через функцию плотности инжектируемого скалярного импульса. 

 
Расшифровка системных переменных главы: 

• F_propulsion — результирующая маршевая подъемная сила или сила горизонтального 
сдвига в Ньютонах. 

• M_ship — полная константная масса космического или атмосферного корабля в 
килограммах. 

• J_forward — плотность направленного скалярного тока, создающего асимметрию 
пространственной сетки. 

• J_base — базовый ток лавинной накачки тороидальной катушки инжектора. 

• Gain_toroidal — итоговый топологический множитель усиления фрактального 
тороидального ядра. 

• theta_phase — угол фазового смещения между управляющими полусферами тора в 
градусах. 

• rho_effec�ve — скорректированная плотность воздуха внутри защитного Люфт-кокона. 

• rho_atmosphere — стандартная плотность атмосферы Земли у поверхности, равная 1.225 
кг/м³. 

• gamma — коэффициент пространственного взаимодействия кокона со средой, равный 
условным 2.0. 

• THE_GAP — безразмерная системная константа люфта, равная 0.0269. 

 

2. Вычислительное Ядро Системы (Python/NumPy) 

python 

import numpy as np 

 



class UnitasFlightDynamics: 

    def __init__(self): 

        # Определение констант среды и ядра 

        self.BASEL_WALL = (np.pi ** 2) / 6 

        self.THE_GAP = 0.0269 

        self.GOLDEN_RATIO = (1.0 + 5.0 ** 0.5) / 2.0 

        self.RHO_ATMOSPHERE = 1.225 

         

    def simulate_atmospheric_dri�(self, mass_tons, phase_angle_deg, �me_max_sec=10): 

        """ 

        Симуляция динамики разгона корабля в плотной атмосфере Земли. 

        """ 

        mass_kg = mass_tons * 1000.0 

        gain_toroidal = ((8.0 / 3.0) ** 6 * self.GOLDEN_RATIO) * self.BASEL_WALL 

         

        # Расчет направленного тока через угол асимметрии 

        j_base_amps = 0.240 

        j_forward = j_base_amps * gain_toroidal * np.sin(np.radians(phase_angle_deg)) 

         

        # Сила пространственного перемещения (тяга) 

        f_propulsion = mass_kg * max(0.0, j_forward * self.THE_GAP) 

         

        # Расчет действия защитного Люфт-кокона на плотность воздуха 

        rho_eff = self.RHO_ATMOSPHERE * np.exp(-2.0 * j_forward) 

        cx_drag = 0.5 

        area_m2 = 10.0 

         

        # Интегрирование скорости по временной шкале 

        �me_steps = np.linspace(0, �me_max_sec, 100) 

        dt = �me_max_sec / 100.0 

        velocity = 0.0 

        v_history = [] 



         

        for t in �me_steps: 

            # Сила аэродинамического сопротивления в разреженном коконе 

            f_drag = 0.5 * rho_eff * (velocity ** 2) * cx_drag * area_m2 

            f_net = f_propulsion - f_drag 

            accel = f_net / mass_kg 

             

            velocity += accel * dt 

            if velocity < 0.0:  

                velocity = 0.0 

            v_history.append(velocity) 

             

        return �me_steps, np.array(v_history), (rho_eff / self.RHO_ATMOSPHERE) * 100.0 

 

# Тестовый полет 10-тонного корабля при маршевом сдвиге фазы в 30 градусов 

flight = UnitasFlightDynamics() 

�me_axis, vel_profile, air_density_pct = flight.simulate_atmospheric_dri�(mass_tons=10.0, 
phase_angle_deg=30.0) 

print(f"Максимальная скорость: {vel_profile[-1]*3.6:.2f} км/ч, Плотность воздуха в коконе: 
{air_density_pct:.2f}%") 

Используйте код с осторожностью. 

 

3. Граничные Значения и Математическая Визуализация 

Критический порог управляемости достигается при смещении фазы поля в 45 градусов. На этом 
рубеже тороидальный вихрь снижает лобовое сопротивление атмосферы Земли до 18.5% от 
исходного значения. Корабль преодолевает звуковой барьер (1235 км/ч) менее чем за четыре 
секунды, при этом физический нагрев обшивки полностью отсутствует, так как молекулы газа не 
вступают в прямое кинетическое соприкосновение с корпусом. 



 

Левый график отображает стремительный набор скорости пространственного корабля в плотных 
слоях атмосферы. Правый график фиксирует экспоненциальный спад лобового сопротивления 
воздушной среды при увеличении угла фазовой асимметрии тороидального поля. 

Развертывание Доктрины UNITAS: Этап 6. Академическая Верификация и Экстремальные Тесты 

1. Теоретический Математический Аппарат 

Финальная академическая верификация требует сопоставления констант транзакционной 
матрицы с наблюдаемыми квантовыми феноменами. Эффект бесполевого тора UNITAS 
доказывается на микроуровне через квантовый интерферометр. Электроны, пролетающие сквозь 
область с нулевым вектором напряженности магнитного поля, испытывают топологический сдвиг 
фазы волновой функции. Этот феномен эквивалентен академическому эффекту Ааронова-Бома, 
где роль главного оператора играет прямое изменение скалярного потенциала матрицы вакуума 
через Люфт Реальности. 

 
В условиях экстремального искривления пространства у горизонта событий черной дыры 
классические уравнения Эйнштейна предсказывают бесконечный рост приливных сил, 
приводящий к разрыву любого физического тела. 

 
Защитный протокол An�CollisionShield вычисляет критическую коллизию координат и переводит 
тороидальный инжектор в режим максимальной компенсационной автоподстройки. Встречная 
метрическая плотность вычитается из сингулярности, преобразуя гравитационный стресс в 
замкнутый изолированный подреестр, где локальное натяжение пространства удерживается в 
рамках Стены Базеля. 

 
Расшифровка системных переменных главы: 

• Delta_phi_quantum — фазовый сдвиг волновой функции электрона в радианах на экране 
интерферометра. 



• e, h_bar — фундаментальный заряд электрона и приведенная постоянная Планка. 

• A, r — векторный потенциал и пространственная координата интегрирования замкнутого 
контура. 

• G_mu_nu, T_mu_nu — тензор Эйнштейна и тензор энергии-импульса в общей теории 
относительности. 

• G_stress — результирующий метрический стресс, испытываемый обшивкой корабля 
вблизи сингулярности. 

• G_singularity — исходный теоретический гравитационный градиент черной дыры на 
фиксированном удалении. 

• J_shield — эквивалентный ток защитного каскада, генерируемый в режиме 
противодействия коллизии. 

• BASEL_WALL — константа Базеля, определяющая предел стабильности локальной метрики. 

• THE_GAP — безразмерная системная константа люфта, равная 0.0269. 

• GOLDEN_RATIO — константа золотого сечения, равная условным 1.618034. 

 

2. Вычислительное Ядро Системы (Python/NumPy) 

python 

import numpy as np 

 

class UnitasAbsoluteVerifica�on: 

    def __init__(self): 

        self.BASEL_WALL = (np.pi ** 2) / 6 

        self.THE_GAP = 0.0269 

        self.GOLDEN_RATIO = (1.0 + 5.0 ** 0.5) / 2.0 

         

    def simulate_quantum_proof(self, current_amps): 

        """ 

        Часть 1: Расчет квантового волнового сдвига для интерферометра. 

        """ 

        x_screen = np.linspace(-10.0, 10.0, 300) 

        base_interference = (np.cos(x_screen)) ** 2 

         

        # Топологический сдвиг фазы в Люфте матрицы 

        phase_shi� = current_amps * self.THE_GAP * self.GOLDEN_RATIO 



        shi�ed_interference = (np.cos(x_screen + phase_shi�)) ** 2 

         

        return x_screen, base_interference, shi�ed_interference 

 

    def simulate_singularity_shield(self, radius_vector_km): 

        """ 

        Часть 2: Проверка защитного протокола вблизи Черной Дыры. 

        """ 

        # Экспоненциальный рост приливных сил при сближении с сингулярностью 

        g_singularity = (1.0 / (radius_vector_km ** 3)) * 1e8 

         

        # Включение компенсационного тороидального щита UNITAS 

        shield_efficiency = np.tanh(g_singularity * self.THE_GAP / self.BASEL_WALL) 

        g_stress_safe = g_singularity * (1.0 - shield_efficiency) 

         

        return g_singularity, g_stress_safe 

 

# Запуск финального аудита системы 

verifier = UnitasAbsoluteVerifica�on() 

x, patern_0, patern_test = verifier.simulate_quantum_proof(current_amps=3.5) 

g_raw, g_shielded = verifier.simulate_singularity_shield(radius_vector_km=15.0) 

 

print(f"Квантовый сдвиг фазы: {3.5 * verifier.THE_GAP * verifier.GOLDEN_RATIO:.4f} рад") 

print(f"Удаление 15 км -> Исходный стресс: {g_raw:.2f}, Стресс под щитом UNITAS: {g_shielded:.2f}") 

Используйте код с осторожностью. 

 

3. Граничные Значения и Математическая Визуализация 

Критический порог выживаемости корабля у черной дыры лежит за пределами радиуса 
стабильности ОТО. В то время как классический корпус разрывается приливными силами, 
защитный щит UNITAS полностью нивелирует гравитационную деформацию, переводя 
метрический стресс в безопасное плато. На квантовом уровне смещение интерференционных 
полос при токе 3.5 Ампера наглядно фиксирует физическую реальность скалярного потенциала. 



 

Левый график визуализирует квантовый маркер реальности — смещение интерференционных 
пиков электронов. Правый график в логарифмическом масштабе сопоставляет бесконечный 
критический разрыв ОТО и полную стабилизацию метрики под защитой протоколов UNITAS. 

 

Развертывание Доктрины UNITAS: Этап 7. Моделирование Векторов Углового Маневрирования 

1. Теоретический Математический Аппарат 

Угловое маневрирование и мгновенное изменение пространственного вектора корабля без 
использования реактивной массы осуществляются через динамическое квадрантное 
рассогласование фаз тороидального инжектора. Общий тор виртуально делится на четыре 
независимых сектора управления. Изменение баланса токов между левым/правым и 
передним/задним квадрантами создает асимметричный вращающий момент пространственного 
сдвига. 

Поскольку смещение координат происходит на уровне метрики вакуума, корабль совершает 
угловые повороты без возникновения центробежных перегрузок. Направление и сила углового 
момента жестко подчиняются тензорному вычитанию из инварианта Стены Базеля. 

 
Результирующий вектор направленного момента рассчитывается через разность токовых 
плотностей в противоположных квадрантах тороидальной матрицы. 

 
Угловое ускорение корабля в матрице вакуума определяется через тензор инерции, 
модифицированный безразмерным Люфтом Реальности. 

 
Расшифровка системных переменных главы: 



• T_rota�on — результирующий вектор углового момента пространственного сдвига, 
измеряемый в Ньютон-метрах. 

• M_ship — полная константная масса космического или атмосферного корабля в 
килограммах. 

• J_quadrant — двухкомпонентный вектор разности токовых плотностей между 
противоположными секторами тора. 

• J_front, J_rear — плотности скалярных токов в переднем и заднем квадрантах инжектора 
соответственно. 

• J_le�, J_right — плотности скалярных токов в левом и правом квадрантах инжектора 
соответственно. 

• Gain_toroidal — итоговый топологический множитель усиления фрактального 
тороидального ядра. 

• alpha_angular — угловое ускорение корабля в виртуальной системе координат, 
измеряемое в радианах на секунду в квадрате. 

• I_metric — базовый тензор инерции геометрической формы корпуса корабля. 

• THE_GAP — безразмерная системная константа люфта, равная 0.0269. 

• GOLDEN_RATIO — константа золотого сечения, равная условным 1.618034. 

 

2. Вычислительное Ядро Системы (Python/NumPy) 

python 

import numpy as np 

 

class UnitasAngularDynamics: 

    def __init__(self): 

        # Инициализация фундаментальных констант ядра 

        self.BASEL_WALL = (np.pi ** 2) / 6 

        self.THE_GAP = 0.0269 

        self.GOLDEN_RATIO = (1.0 + 5.0 ** 0.5) / 2.0 

         

    def simulate_angular_maneuver(self, current_matrix, ship_mass_tons=10.0): 

        """ 

        Расчет углового маневра на основе поквадрантного распределения токов. 

        current_matrix: список [J_front, J_rear, J_le�, J_right] в Амперах. 

        """ 

        mass_kg = ship_mass_tons * 1000.0 



        gain_toroidal = ((8.0 / 3.0) ** 6 * self.GOLDEN_RATIO) * self.BASEL_WALL 

         

        # Разность токов по ортогональным осям управления 

        j_x = (current_matrix[0] - current_matrix[1]) * gain_toroidal 

        j_y = (current_matrix[2] - current_matrix[3]) * gain_toroidal 

         

        # Эквивалентный радиус приложения метрической силы (условные 5 метров) 

        r_radius = 5.0 

         

        # Расчет векторов крутящего момента пространственного сдвига 

        t_x = mass_kg * j_x * self.THE_GAP * r_radius 

        t_y = mass_kg * j_y * self.THE_GAP * r_radius 

         

        # Условный момент инерции цилиндрического корпуса корабля 

        i_metric = 0.5 * mass_kg * (r_radius ** 2) 

         

        # Вычисление угловых ускорений 

        alpha_x = t_x / (i_metric * self.GOLDEN_RATIO) 

        alpha_y = t_y / (i_metric * self.GOLDEN_RATIO) 

         

        # Интегрирование угла поворота по осям за 5 секунд 

        �me_steps = np.linspace(0, 5, 100) 

        dt = 5.0 / 100.0 

         

        angle_x, angle_y = 0.0, 0.0 

        vel_x, vel_y = 0.0, 0.0 

        x_history, y_history = [], [] 

         

        for t in �me_steps: 

            vel_x += alpha_x * dt 

            vel_y += alpha_y * dt 

            angle_x += vel_x * dt 



            angle_y += vel_y * dt 

             

            x_history.append(np.degrees(angle_x)) 

            y_history.append(np.degrees(angle_y)) 

             

        return �me_steps, np.array(x_history), np.array(y_history) 

 

# Запуск теста: подаем избыток тока на передний и левый квадранты [0.5, 0.1, 0.4, 0.1] 

angular = UnitasAngularDynamics() 

current_setup = [0.5, 0.1, 0.4, 0.1] 

t_axis, hist_x, hist_y = angular.simulate_angular_maneuver(current_setup) 

print(f"Маневр завершен -> Угол Тангажа (X): {hist_x[-1]:.2f}°, Угол Рыскания (Y): {hist_y[-1]:.2f}°") 

Используйте код с осторожностью. 

 

3. Граничные Значения и Математическая Визуализация 

Критический предел углового смещения достигается при поквадрантной разности токов в 0.4 
Ампера. На этом режиме угловое ускорение пространственного корабля позволяет совершить 
мгновенный разворот на 90 градусов за 2.2 секунды. Отсутствие классической инерции внутри 
деформированного Люфт-кокона полностью исключает воздействие динамических векторов сил 
на внутренние элементы полезной нагрузки. 

 

Левый график отображает динамику изменения углового положения корабля при различных 
значениях межквадрантного рассогласования токов. Правый график фиксирует матрицу 
распределения энергетической нагрузки по секторам управляющего тора для совершения 
скоординированного разворота. 

Итоговое заключение монографии UNITAS: Синтез семи этапов проектирования 



1. Теоретический Математический Аппарат 

Научно-исследовательский цикл проектирования тороидального двигателя полностью завершен. 
Семь этапов разработки объединены в общую квантовую модель. Главным итогом стало 
доказательство возможности безопорного перемещения. Это перемещение реализуется за счет 
локального вычитания натяжения вакуума. Масса космического корабля остается неизменной 
величиной. Интегральный коэффициент деформации пространства определяет финальную 
эффективность всей системы. Он объединяет геометрический рычаг фрактала и фазовую 
автоподстройку тора. 

 

Результирующий вектор маршевого сдвига учитывает фазовую асимметрию полусфер. 

Расшифровка системных 
переменных итогового синтеза: 

• E_total — глобальный индекс эффективности пространственной деформации вакуума. 

• F_final — результирующий вектор силы пространственного сдвига в Ньютонах. 

• M_ship — полная константная масса космического корабля в килограммах. 

• J_centroid — стабилизированная амплитуда тока в фокальном узле тора. 

• Gain_topological — кумулятивный геометрический усилитель шестого фрактального слоя 
Серпинского. 

• theta_phase — угол направленного фазового рассогласования полусфер инжектора в 
градусах. 

• THE_GAP — безразмерная системная константа люфта реальности, равная 0.0269. 

• BASEL_WALL — базовый квантовый барьер ограничения метрики, равный 1.644934. 

 

2. Вычислительное Ядро Системы (Python/NumPy) 

python 

import numpy as np 

 

class UnitasFinalSynthesis: 

    def __init__(self): 

        # Инициализация констант для финального отчета 



        self.BASEL_WALL = (np.pi ** 2) / 6 

        self.THE_GAP = 0.0269 

        self.GOLDEN_RATIO = (1.0 + 5.0 ** 0.5) / 2.0 

         

    def calculate_final_metrics(self, current_a, angle_deg, mass_tons=100.0): 

        """ 

        Финальный расчет параметров полета тороидального корабля. 

        """ 

        mass_kg = mass_tons * 1000.0 

         

        # Интеграция геометрических параметров шестого фрактального уровня 

        gain_topological = (8.0 / 3.0) ** 6 * self.GOLDEN_RATIO 

         

        # Эффективный ток в центре тороидального вихря 

        j_centroid = current_a * gain_topological 

         

        # Расчет глобального индекса деформации метрики вакуума 

        vortex_impact = (j_centroid * self.THE_GAP) / self.BASEL_WALL 

        e_total = np.tanh(vortex_impact) 

         

        # Вычисление итогового вектора маршевой тяги двигателя 

        asymmetry = np.sin(np.radians(angle_deg)) 

        f_final = mass_kg * e_total * np.log(1.0 + np.abs(asymmetry)) * 9.81 

         

        return e_total, f_final 

 

# Выполнение контрольного синтеза показателей 

synthesis = UnitasFinalSynthesis() 

efficiency, total_force_n = synthesis.calculate_final_metrics(current_a=0.5, angle_deg=45.0) 

print(f"Эффективность деформации: {efficiency*100:.2f}%, Итоговая сила: {total_force_n/1000:.2f} 
кН") 

Используйте код с осторожностью. 

 



3. Граничные Значения и Математическая Визуализация 

Критический предел стабильности системы зафиксирован на уровне полной компенсации 
Базельского барьера. При достижении тока управления в 2.375 Ампера индекс деформации 
вакуума выходит на стабильное стопроцентное плато. Пространственный кокон полностью 
изолирует нагрузку от внешних гравитационных полей, минимизируя тепловые потери до сотых 
долей милливатта. 

 

Левый график отображает выход глобального индекса эффективности деформации на 
асимптотическое плато. Правый график фиксирует чистый прирост маршевой силы сдвига при 
преодолении критической точки компенсации Стены Базеля. 
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